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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknigj (SST) s wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robdt zgzdanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej
punktéw wysokeéciowych , w zwizku z projektem budowy nowej konstrukcji nawierzichn
bitumicznej na odcinku ulic Krotkiej, Stawowej i Kda Miarki; przebudowy skrzpwania
ulicy Karola Miarki z ul. Stawow; ul. Krétkiej z ul. Stawow oraz whczenia ul. Karola
Miarki; remont istn. odwodnienia przedmiotowych girgminnych (przebudowa korytek
betonowych lub sciekéw przykrawznikowych), odtworzenia i dostosowania zjazdow
indywidualnych w ramach pasa drogowego - wykonajaedow nowych ujednoliconych dla
calej inwestycji w kostce betonowej wraz z dostosowm do wysokei projektowanej
niwelety oraz zabezpieczeniu koligaych uradze infrastruktury technicznej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosovjakm dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czyngociami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej oraz pefta obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres roboOt pomiarowych, zganych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych wchodaz:
sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtdwnych osi trasy i
punktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage o0si),
wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych (reperdw roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrorzh iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoéb utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektéow mostowych obejmuje sprawdz&niznaczenia osi obiektu i
punktéw wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, aokr ich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatyiajodszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpomkpy).

1.4. Okre Slenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasymky kierunkowe oraz pogtkowy
I koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.08ymagania ogolne” pkt 1.4.
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1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
SST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdtugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w gsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny néiérednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugdod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy od
0,05 do 0,08 m i diugami okoto 0,30 m, a dla punktoéw utrwalanych w isigiej nawierzchni
bolce stalowarednicy 5 mm i dtuggci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprz et pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkovych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
laty,
tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprz etu i materiatdw

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy oma przewozi dowolnymi srodkami
transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-0000QWymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny éywykonane zgodnie z oboywujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane
zawierajice lokalizag i wspotrzdne punktow gtdbwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaweego, Wykonawca powinien
przeprowad# obliczenia i pomiary geodezyjne niedime do szczegdétowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawénzyniera o wszelkich lgHach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i lu reperow roboczych. Bdly te
powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #fig sic od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadogo tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezyiiera, zostam wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgizg Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpgQy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przez/ihera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia odagace w sposoOb wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzgowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostan zniszczone przez Wykonagéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, tstamp one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne pdéavidtowej realizacji robot
naleza do obowjzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osit  rasy i punktéw
wysoko sciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pomy by zastabilizowane w
sposob trwatly, przyayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowpzane do
punktow pomocniczych, patonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegto
pomicdzy punktami gtbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza 500 m.
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Zamawiagcy powinien zalay¢é robocze punkty wysokciowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy drogowej, a ta& przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkg miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynog&i500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorsipowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robot zeganych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygezych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state
na stabilnych, istnigcych budowlach wzdiu trasy drogowej. O ile brak takich punktéw,
repery robocze natg zalay¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztahiww
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych nale okresla¢ z talky doktadndcia, aby sredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,ostigc niwelacg podwojrg w
nawigzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej
wyrazne i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jegogane).

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu 0o dokumentagjprojektows oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamaeegp, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckomej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacBrpdnich w
odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayydscz nie rzadziej gico
50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej d@sasy w stosunku do
dokumentaciji projektowej nie me by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych
lub 5 cm dla pozostatych drog. &ine niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z
doktadndcia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalerzy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot
zasypi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, tsaézonych poza granicobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (oKkenie granicy robot), zgodnie z dokumengacj
projektowg oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
roboét i w miejscach zaakceptowanych przezivera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysol®
przekraczajcej 1 metr oraz wykopdéw gbszych ni 1 metr. Odlegtec migdzy palikami lub
wiechami naley dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ownaaj.
Odlegia¢ ta co najmniej powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumeniggjojektows.
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5.6. Wyznaczenie poto zenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nale wyznaczy jego potaenie w terenie
poprzez:
wytyczenie osi obiektu,
wytyczenie punktow ok&gjacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétio
przyczotkow i filarow mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prtgeka powinna zawietaopis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniahtypbiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okrelic z doktadnécia okreslong w
punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako  $ci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-0000QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robot zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jestedtzg obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-00.0QW§magania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposoéb odbioru robét
Odbidr robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada tgnierowi.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrssi podano w SST D-00.00.00.
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtébwnych osi trgmynktéw wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnynytyezeniem dodatkowych
przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrotta przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platn@¢ robdt zwizanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jesgtawyv koszcie
robot mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGIiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N
| PRZEPUSTOW
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknigj (SST) s wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zg@anych z rozbidrk elementow drog, ogrodad
przepustéw, w zwizku z projektem budowy nowej konstrukcji nawierzchiiumicznej na
odcinku ulic Krétkiej, Stawowej i Karola Miarki; pebudowy skrzgowania ulicy Karola
Miarki z ul. Stawowd, ul. Krétkiej z ul. Stawow oraz whczenia ul. Karola Miarki; remont
istn. odwodnienia przedmiotowych drég gminnych @mzdowa korytek betonowych lub
sciekbw przykrawznikowych), odtworzenia i dostosowania zjazdow indiwalnych w
ramach pasa drogowego - wykonanie zjazdoéw nowyetingjliconych dla calej inwestycji w
kostce betonowej wraz z dostosowaniem do wysokgrojektowanej niwelety oraz
zabezpieczeniu kolidggych uradzen infrastruktury techniczne;.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosovjakm dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1..

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych
z rozbiorky:
warstw nawierzchni,
kraweznikOw, obrzey i opornikow,
sciekow,
chodnikdw,
ogrodzé,
barier i pogczy,
znakow drogowych,
przepustow: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okre Slenia podstawowe

Stosowane oksgenia podstawowe gs zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SB00.00.00. ,Wymagania ogélne” pkt
1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz gce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogdlne
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav
SST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérceppistéw mog by¢ wykonane z
drewna lub rur stalowych w postaci:
rusztowa koztowych, wysokeéci od 1,0 do 1,5 m, skiadgych s¢ z lezni z bali (np. 12,5 X
12,5 cm), nog z kragdziakow (np. 7,6 x 7,6 cm),een (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z
desek,
rusztowa drabinowych, sktadagych s¢ z drabin (np. diugei 6 m, szerokéci 52 cm),
usztywnionych stzeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérych ealech (np. 3,2 x 6,3
cm) uktada si pomosty z desek,
przestawnych Kklatek rusztowaniowych z rur stalowycbdnicy od 38 do 63,5 mm, o
wymiarach klatek okoto 1,2 x 1,5 m lub pftaskich t&la rusztowaniowych (np. z rur
stalowychsrednicy 108 mm i townikow 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x 7 mm), o wynaeh
klatek okoto 1,1 x 1,5 m,
rusztowa z rur stalowychsrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych §cznikami w
ramownice i kratownice.

Rusztowanie naky wykona z materiatdbw odpowiadajych nasfpujagcym normom:
drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [2PN-D-96002 [3] lub innej
zaakceptowanej przezayniera,
gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],
rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] liimej zaakceptowanej przezzimiera,
katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub inneaakceptowanej przezzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprz et do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwrzanych z rozbidrk elementéw drog, ogrodae przepustow
maoze by wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
spycharki,
tadowarki,
zurawie samochodowe,
samochody ezarowe,
zrywarki,
mioty pneumatyczne,
pity mechaniczne,
frezarki nawierzchni,
koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Ogdélne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 4.
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4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki ména przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000QWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drég, ogroglz@rzepustow obejmajusungcie z terenu
budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.2godnie z dokumentagj
projektowg, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jali dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaagjventaryzacyjnej lubl/i
rozbiérkowej, Irtynier maze polecté Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okrdony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposob okéony w
SST lub przez liyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastesiwsm frezarek drogowych,
nalezy spetnt¢ warunki okrélone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robot rozbiérkowych przepustu agldokona:
odkopania przepustu,
ew. ustawienia przednych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,
rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje edzyska, w sposébgczny lub mechaniczny
Z ew. przeciciem petow zbrojeniowych i ich odgciem,
demontau prefabrykowanych elementéw przepustow (np. rigmentéw skrzynkowych,
ramowych) z uprzednim oczyszczeniem spoin ¢scipwym usungciu taw, wzgédnie
ostraznego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanktihkierowych itp. przy zatgeniu
ponownego ich wykorzystania,
oczyszczenia rozebranych elementow, przewidziadgchowtornego tycia (z
zaprawy, kawatkow betonu, izolacji itp.) i ich posavania.

Wszystkie elementy mitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez
powodowania z@dnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtagie wilasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stsig wlasngciag Wykonawcy, powinny
by¢ usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw dréogrodzé i przepustow
znajdupce s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumergapyojektows beda wykonane
wykopy drogowe, powinny Ky tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@nmalezy
zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doly w miejscach, gdzie nie przewidujes skykonania wykopdw drogowych nake
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu i zagci¢
zgodnie z wymaganiami okilenymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako  $ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogblne
pkt 6.

6.2. Kontrola jako $ci robo6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompldtiowykonanych roboét
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeelementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zagsszczenie gruntu wypeinigggego ewentualne doty po usetych elementach
nawierzchni, ogrodzei przepustow powinno spetdiandpowiednie wymagania okitene w
SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0QW@magania ogolne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg robot zwizanych z rozbiorkelementow drog i ogrodagest:
dla nawierzchni i chodnika - hfmetr kwadratowy),
dla kraweznika, opornika, obrza, sciekow prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy -
m (metr),
dla znakdéw drogowych - szt. (sztuka),
dla przepustow i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00,0ymagania ogolne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
rozkucie i zerwanie nawierzchni,
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidrkicelu ponownego jej aycia, z
utozeniem na poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
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wyrownanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbidrki krawznikdw, obrzey i opornikdw:

odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikOw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

wyrownanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorkiscieku:

odstonkcie scieku,

reczne wygcie elementovciekowych wraz z oczyszczeniem,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidskicelu ponownego jegozycia, z
utozeniem na poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

uzupetnienie i wyréwnanie podia,

zatadunek i wywdz materiatdw z rozbiorki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki chodnikow:

reczne wygcie pltyt chodnikowych, Ilub rozkucie i zerwanie ichy materiatow
chodnikowych,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidérkcelu ponownego jegozucia, z
utozeniem na poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,

wyrownanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbidrki ogrodze

demonta elementow ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach z zazczeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidskicelu ponownego jegozycia, z
utozeniem w stosy na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

uporzidkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbiorki barier i pagczy:

demonta elementéw bariery lub peczy,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskania #s1,00 wg BN-77/8931-
12 9],

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiorki znakdéw drogowych:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,

odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotow po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskania#s1,00 wg BN-77/8931-
12 9],

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiorki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umacite,

ew. ustawienie rusztowd ich p&niejsze rozebranie,
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rozebranie elementow przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

zasypanie dotéw (wykopdw) gruntem z zsgczeniem do uzyskania s 1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

uporzdkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne
iglaste.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogllnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na
goraco 0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu agriione i
walcowane na zimno 0gllnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaat®wniki rownoramienne

7. PN-H-93402 litowniki  nierébwnoramienne  stalowe
walcowane na ggco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie  budowlane. Gwalzie z
trzpieniem gtadkim, okigtym [
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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